广东珠海市华普自动化技术有限公司教学产品产品介绍

广东珠海市华普自动化技术有限公司是技术团队和相关公司投资成立的高科技公司，拥有一支团结敬业，开拓进取，技术精良，经验丰富的科研开发团队，公司宗旨是：以创新设计为手段，通过设计服务、设计咨询、产品开发与孵化，以及相关的技术服务等，促进企业产品设计创新、品牌创新，推动产业升级和经济可持续发展，辅助产品创新开发，我们遵循“以科技求创新，以管理求品质，以质量求生存，以信誉求用户，以服务求市场”的企业宗旨，竭诚为客户提供新技术，新工艺、新材料方面的服务，协助企业进行创新产品的技术孵化。
1、5自由度教学多功能机械手（教学机械手）/散件长年供货
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21世纪，机器人、机械手将在人的控制下，在改造自然、发展生产的事业中，发挥巨大的作用。“机器人、机械手的进步和应用是本世纪电子控制最有说服力的成就，是当代最高意义的电子自动化”。近年来，人们已经愈来愈亲身地感受到机器人、机械手深入产业、深入生活、深入社会的坚实步伐。近年来，机械手作为电子学、机械学、计算机技术、人工智能等学科的典型载体被广泛地用来作为高校实践课与第二课堂的选题之一，“教学多功能机械手”采用力矩直流电机驱动，大大降低机械手的造价成本，为工科电类专业单片机、机电一体化、智能电子技术实验、实训教学提供了很好的手段，具有造价低，调控容易、重复性好、配智能电路控制模块，功能无限扩展等特点。
作品创新点：在以往的单片机和PLC教学过程中，学生编写的程序运行的效果往往是用发光二极管或者灯珠是否发光来作显示的，这严重影响单片机和PLC教学的效果。
同类产品的价格高达数万元，我们主要完成如下实验：
1、直流电机控制实验
2、步进电机控制实验
3、单片机控制实验
4、PLC控制实验，
 产品特点：
机械手臂是目前在机械人技术领域中得到最广泛实际应用的自动化机械装置，在工业制造、医学治疗、娱乐服务、军事以及太空探索等领域都能见到它的身影。尽管它们的形态各有不同，但它们都有一个共同的特点，就是能够接受指令，精确地定位到三维（或二维）空间上的某一点进行作业。
  5自由度机械手臂是一个研究机械手臂控制方法的模型，它由7个精确的伺服马达组成，共有5个自由度，分别对应于转动基座、臂、肘、前腕、后腕、钳等五个转轴，其中肘、前腕、后腕的转动可根据用户需要安装为上下摆动方式或左右摆动方式。手臂的终端配备可灵活张合的机械钳，可对物体进行拾放。用户可在PC机上对机械手臂的各个自由度转轴进行精确的定位，并可形成连续的运动、做出各种复杂动作。例如让机械手臂完成书法、绘画、木偶表演、搬运物体、投篮等动作。
    产品用途：
工科电类专业单片机、PLC、机电一体化、智能电子技术，计算机控制技术、高校第二课堂的理论和实训教学；机器人爱好者的制作学习；中小学科普项目、竞赛活动、科技展览、机器人竞赛；人工智能研究、大学课程机械手臂数模研究平台。
 5自由度机械手教学多功能机械手长年供货，可供散件，每套3000元。批发优惠！欢迎联系13417736537, 13143566366 , 13727873297，0756-7796528 吴先生 电子邮件：hpzdhjs @163.com
2、 labview实验箱（自动检测与虚拟仪器实验箱）（传感器实验箱） （检测实验箱）（ 虚拟仪器实验箱）长年供货

1）、 labview实验箱
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本实验箱可以完成温度、压力、磁场、频率、噪音、光等多种模拟、数字信号的采集，配以硬件调理电路，通过NI-DAQ卡，运用计算机及LabVIEW、Labwindows/CVI、VB和VC等编写的软件对各种信号进行相应的分析和处理。
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LabVIEW是由美国NI公司（美国国家仪器公司）专门为开发虚拟仪器应用软件而设计的一个图形化编程环境。它的最大优点是直观易学和编程效率高。而且，在LabVIEW的基础上还可以增添专门用于自动测试、工业控制和仿真、信号处理、图像采集和处理、数学分析等工具软件包。LabVIEW实际上已成为测试、测量和自动化领域的工业标准软件。
LabVIEW在测试、测量和自动化等领域具有最大的优势，因为LabVIEW提供了大量的工具与函数用于数据采集、分析、显示和存储。
用户可以在数分钟内完成一套完整的从仪器连接、数据采集到分析、显示和存储的自动化测试测量系统。
它被广泛地应用于汽车、通信、航空、半导体、电子设计生产、过程控制和生物医学等各个领域。
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二、自动检测与虚拟仪器实验箱附件介绍
 

1）振动实验台
 

振动实验台实验台架由底座、调速电机、偏心盘、机罩、加速度传感器、霍尔传感器、声传感器和光电传感器等构成。可完成的实验包括电机功率测量、机壳振动测量、底座振动测量、转速测量、噪声测量、动平衡、减振、降噪等内容。
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2）输送线实验台
输送线实验台由减速电机、输送带、支撑架、称重台等部件构成，它是以实际生产线中的一段为原型简化而成，配以相应的力传感器、霍尔转速或光电转速传感器、红外传感器、电涡流接近开关。
 

3）无损检测实验台
无损检测实验台由支座、钢管、霍尔传感器构成，它是以实际检测中的管缝探伤为原型简化而成。实验中通过霍尔传感器探头在钢管上的移动来检测钢管上磁场的变化，当钢管上有裂纹或漏孔的时候，霍尔传感器会检测到一个磁场的跳变，通过捕获该跳变即可进行缺陷检测。
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4）多功能转子实验台
多功能转子实验台产品，放置在实验桌的桌面上，可以灵活配置振动、转速、噪声、位移等等机械参量测量的传感器，综合应用传感器测试中学到的诸多知识，进行设备信号采集、分析和处理实验。振动测量实验：将加速度传感器或速度传感器放置在底座或机壳上，在偏心盘上添加试重产生振动，进行机壳和底座振动的测量。
 

联系电话：13417736537 13143566366 13727873297  0756-7796528
 联系人：吴先生 电子邮件：hpzdhjs @163.com 
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3、三自由度气动教学机械手/散件长年供货
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机器人及机械手是机电一体化技术的典型产品,充分了解机器人或机械手的设计及应用对机电专业的学生有很重要的意义。机器人或机械手所应用到的技术在工业自动化生产中占有重要的地位,以机器人或机械手作为机电方面学习的典型实验设备有其不可替代的优点。就目前的发展情况来看，机器人或机械手进入课堂及机电学科相关实验的很少，目前市场上所提供的教学型机器人或机械手一般价格在十几万元左右，且其不具开放性，即用户只能高端应用而无法进行低层次或高层次开发。因此,研制一种低成本开放性的机器人或机械手应用于机电教学实验是教学市场急需。
针对目前在机电实验设备中缺少机、电、气一体的教学型实验设备的情况,介绍了一种基于气动元件开发的三自由度机械手。该机械手应用四个两种类型的气缸实现所有的动作,并留有底层的控制接口,使单片机(ARM、DSP)、PLC以及计算机可方便地对其进行控制。该机械手可以广泛应用在机械制图的测绘周、气动技术、单片机(ARM、DSP)原理与应用、PLC与电器控制、计算机控制技术等课程的实验以及机电综合实验周、机电产品创新设计等综合性实验中，应用效果理想。
利用机械手实现：编程—安装—调试—运行—检测的实际训练，并在实训指导手册的指引下获取更多接近实际工业应用的工作经验。通过实际操作，进一步强化PLC编程的技能和实际应用能力，同时，认识常用传感器和气动元件，了解气动机械手的多种工业应用。
 联系电话：13417736537 13143566366 13727873297  0756-7796528
   联系人：吴先生  电子邮件：hpzdhjs @163.com 
4、汽车电子控制技术系列示教板产品及专利技术转让 

1）背景
上世纪九十年代，微机技术日新月异，电子技术已发展到电子控制技术领域，并逐渐应用到汽车上：电控电子点火、最佳燃油喷射、电控变速、电控ABS、电控悬架、电控定速巡航……电子控制技术的广泛应用对汽车维修人员和学员提出了更高的要求，带来了学习的困难和掌握的难度，特别是汽车燃油喷射/点火、电控变速、电控ABS等电子系统，结构密闭、组成复杂，是整个汽车电子的核心，也是学习、维修的难点。利用汽车电子控制系统真实硬件，构成的汽车电子控制技术可视化的教学示教系统，充分展开系[image: image10.jpg]


统电子电路实物硬件，展现汽车各个电子控制系统的结构组成、功能原理，实现在脱机状态下对汽车各个电子控制系统的实时故障检测、故障模拟，故障诊断，为学习和研究汽车各电子控制系统提供了很好的手段，可以满足汽车电子技术，汽车电子控制技术的教学和考核需要。

汽车电子技术蓬勃发展，先进的电子控制技术在汽车上正广泛使用，以汽车电子控制技术为核心的汽车电子技术人才明显缺乏，为适应技术发展的要求，我们开发与研究汽车电子控制技术可视化教学示教系统，力求研制出一套集汽车电子控制技术，汽车电控检测与汽车电控维修，系统的、综合的、先进的、实用的教学设备，着力培养学生掌握现代汽车电子控制技术，培养具有较强实践动手能力的新型汽车高级应用型人才，满足全国各本科高校、职业院校、中专、技工学校汽车紧缺人才培养急需。

 
2）获得国家实用新型专利情况

 

1、汽车燃油多点电喷及点火系统示教板，专利号：ZL—2005 2 0061701·2  

2、汽车制动ABS防抱死电控系统示教板，专利号：ZL—2005 2 0061702·7 
3、汽车巡航电子控制系统示教板，      专利号：ZL—2005 2 0062446·3
4、汽车自动空调电子控制系统示教板，  专利号：ZL—2005 2 0062879·9
 

3）四项实用新型专利投资特点
             
（1）技术先进：
上世纪九十年代，微机技术日新月异，电子技术已发展到电子控制技术领域，并逐渐应用到汽车上：电控电子点火、最佳燃油喷射、电控变速、电控ABS、电控悬架、电控定速巡航……电子控制技术的广泛应用对汽车维修人员和学员提出了更高的要求，带来了学习的困难和掌握的难度，特别是汽车燃油喷射/点火、电控变速、电控ABS等电子系统，结构密闭、组成复杂，是整个汽车电子的核心，也是学习、维修的难点。

（2）客户追求热点：
全国各本科高校、职业院校、中专、技工学校汽车紧缺人才培养急需。全国各本科高校、职业院校、中专、技工学校在原来汽车维修实验、实训设备基础上，急需建设汽车控制技术实验、实训室，急需汽车控制技术实验、实训设备，市场需求大，市场前景广阔。

（3）直观，教学效果好：

汽车各复杂的电控系统因充分展开，使学员容易学习，通过故障点设置，模仿汽车电气故障现象，有助于学员对汽车各电控系统原理掌握，提高学员实际检测和排除故障的能力，直观，教学效果好。

（4）降低教学成本：降低教学成本，减少教学设备的体积和重量，无噪音，无污染。

（5）投资利润高： 一块示教板成本约1万，销售价3-5万，利润300%-500%

（6）系统知识产权保护，形成行业垄断：
拥有七项实用新型专利，系统知识产权受国家保护，可形成汽车电控系统教学设备的行业垄断，投资利益得到保护。

 
4）拥有专利对企业的四大好处

（1）企业拥有产品的知识产权

（2）产品招投标中有专利的产品占竞争优势

（3）申请地区、省、国家科技型可得高分，申请成功后企业可免税，可获政策贷款

（4）专利侵权日益增多，追究竞争对手企业侵权可获更大利益。

5）项目联系方式

 
技术转让或合作联系电话：13417736537  13143566366  13727873297 0756-7796528
   联系人：吴先生  电子邮件：hpzdhjs @163.com 欢迎技术转让。
  

6）项目介绍
 
编号01
汽车燃油多点电喷及点火电控示系统示教板
专利号：ZL—2005 2 0061701·2  

 

1、技术领域

本实用新型涉及一种汽车燃油多点电喷及点   火电控系统示教板。

2、背景技术

    电子控制技术已逐渐应用到汽车上，这对汽车维修人员及学员提出了更高的要求，增加了学习困难和掌握的难度。汽车燃油喷射及点火系统结构密闭，组成复杂，是汽车的核心，也是学习和维修的难点。目前公知的汽车燃油多点喷射及点火电控装置示教板使用时要带一台体积大、重量重的发动机，运行时，噪声大，污染严重，不利于汽车电喷及点火技术的教学。

3、实用新型内容

本实用新型的目的是提供一种不需要使用发动机而能构成单独系统并可设置多个故障开关来模拟装置故障的汽车燃油多点电喷及点火电控装置示教板。
 

编号02                     汽车制动防抱死（ABS）电控系统示教板
专利号：ZL—2005 2 0061702·7 

 

本实用新型涉及一种汽车制动防抱死（ABS）电控系统示教板的装置，尤其是该装置能脱离汽车底盘制动系的连接，单独构成系统，能很好地展现其电控电路的组成、结构，可以设置故障点，有利于学员学习汽车ABS电控系统的原理、检修。
编号03                          汽车巡航电子控制系统示教板
    专利号：ZL—2005 2 0062446·3

 
本实用新型涉及一种汽车巡航电子控制系统示教板的装置，尤其是该装置能脱离汽车底盘和动力系统的机械连接，单独构成系统，能很好地展现汽车巡航电子控制系统的组成、结构，可以设置故障点，有利于学员学习汽车巡航电子控制系统的原理和检修。
编号04                       汽车自动空调电子控制系统示教板
专利号：ZL—2005 2 0062879·9

 
本实用新型涉及一种汽车自动空调电子控制系统示教板的装置，尤其是该装置能脱离汽车空调及其动力系统的机械连接，单独构成系统，能很好地展现汽车自动空调电子控制系统的电路组成、结构，可以设置故障点，有利于学员学习汽车自动空调电子控制系统的原理，掌握维修方法。

 技术转让或合作联系电话：13417736537  13143566366  13727873297 0756-7796528
   联系人：吴先生 电子邮件：hpzdhjs @163.com 欢迎技术转让。
5、自动化工程/自动化教学模型设计与制造
[image: image11.png]


广东珠海市华普自动化技术有限公司是技术团队和相关公司投资成立的高科技公司，拥有一支团结敬业，开拓进取，技术精良，经验丰富的科研开发团队，公司专注于自动化工程设计与制造，各类非标教学工业机电模型，自动化教学模型设计与制造，本着“诚信为本，客户为尊”，“以客户满意为原则”的企业精神和“以市场需求为基础”的企业导向，致力于向用户提供自动化工程控制系统整体解决方案，承接自动化工程控制系统改造、设计等自动化工程系统集成。根据客户需要为企业设计、开发、制造自动化工程装置和设备，为大中专院校提供质高实践教学设备，我们遵循“以科技求创新，以管理求品质，以质量求生存，以信誉求用户，以服务求市场”的企业宗旨，竭诚为客户服务。
主要业务范围： * 自动化工程，* 电气工程，* 人机界面，* 可编程控制器，* 变频调速器，* 交流伺服系统，CC－LINK在控制中的应用。同时我公司还代理销售专业提供台湾研华工控机、深圳研祥工控机、凌华工控机，威达电，艾讯工控机，一体化工作站、嵌入式板卡、便携式工控机,研华数据采集卡、隔离数字量I/O卡、通用数字量I/O卡、隔离端子板、接线端子板、串行通讯模块、无线通讯模块、模拟量输入/输出模块、数字量输入/输出模块、PC/104模块、PC/104通信模块、PC/104总线载板等工业自动化的全线产品等和各种工控软件, 可编程控制器及相关产品，包括继电器、光电开光、接近开关、旋转编码器、温度传感器、计数器、计时器、可编程控制器 PLC 、触摸屏 NT 、视觉系统：提供三菱工控技术服务。

为行业企业不断提供优质、实用、可靠的工业自动化新技术及控制设备，设计、开发更高性能价格比的解决方案和控制系统是我们不遗余力的追求，完善的服务被我们视为生命，确保您安枕无忧！

联系电话：13417736537  13143566366  13727873297 0756-7796528
   联系人：吴先生  电子邮件：hpzdhjs @163.com 欢迎技术转让。
6、传感器实验室组建简介
1）自动检测与虚拟仪器实验箱
[image: image12.emf]Camera Camera

 
本实验箱可以完成温度、压力、磁场、频率、噪音、光等多种模拟、数字信号的采集，配以硬件调理电路，通过 NI-DAQ卡，运用计算机及LabVIEW、Labwindows/CVI、VB和VC等编写的软件对各种信号进行相应的分析和处理。

LabVIEW是由美国NI公司（美国国家仪器公司）专门为开发虚拟仪器应用软件而设计的一个图形化编程环境。它的最大优点是直观易学和编程效率高。而且，在LabVIEW的基础上还可以增添专门用于自动测试、工业控制和仿真、信号处理、图像采集和处理、数学分析等工具软件包。LabVIEW实际上已成为测试、测量和自动化领域的工业标准软件。
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LabVIEW在测试、测量和自动化等领域具有最大的优势，因为LabVIEW提供了大量的工具与函数用于数据采集、分析、显示和存储。

用户可以在数分钟内完成一套完整的从仪器连接、数据采集到分析、显示和存储的自动化测试测量系统。

它被广泛地应用于汽车、通信、航空、半导体、电子设计生产、过程控制和生物医学等各个领域。

 
2）自动检测与虚拟仪器实验箱附件介绍
 

（1）振动实验台
 

振动实验台实验台架由底座、调速电机、偏心盘、机罩、加速度传感器、霍尔传感器、声传感器和光电传感器等构成。可完成的实验包括电机功率测量、机壳振动测量、底座振动测量、转速测量、噪声测量、动平衡、减振、降噪等内容。

              

（2）输送线实验台
输送线实验台由减速电机、输送带、支撑架、称重台等部件构成，它是以实际生产线中的一段为原型简化而成，配以相应的力传感器、霍尔转速或光电转速传感器、红外传感器、电涡流接近开关。

 

（3）无损检测实验台
无损检测实验台由支座、钢管、霍尔传感器构成，它是以实际检测中的管缝探伤为原型简化而成。实验中通过霍尔传感器探头在钢管上的移动来检测钢管上磁场的变化，当钢管上有裂纹或漏孔的时候，霍尔传感器会检测到一个磁场的跳变，通过捕获该跳变即可进行缺陷检测。

 
（4）多功能转子实验台
多功能转子实验台产品，放置在实验桌的桌面上，可以灵活配置振动、转速、噪声、位移等等机械参量测量的传感器，综合应用传感器测试中学到的诸多知识，进行设备信号采集、分析和处理实验。振动测量实验：将加速度传感器或速度传感器放置在底座或机壳上，在偏心盘上添加试重产生振动，进行机壳和底座振动的测量。 
3）无线传感器实验装置
 
（1）系统实现的基本原理
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   通过2.4G无线网络将各个节点由数字传感器,模拟输出传感器采集数据上传给与现场监控采集器连为一体，构成现场监控单元。现场监控采集器通常可采用二种途径实现：（一）采用一台普通的个人PC兼容计算机，用于读取并存储现场数据，（二）采用具有嵌入式系统和TCP/IP协议的单板机模块，实现数据的读取和存储。然后通过有线或GPRS无线模块将现场采集器与因特网连接，将采集数据实时发送到远程数据库服务器，并存储到数据库中。

   本系统软件采用MS VB.NET和ASP.NET 技术，数据库采用SQL Server技术，构建了基于B/S（Browser/Server）的系统模式，这种模式构架有利于系统的维护与升级，只要通过浏览器就可以访问实时数据，而且还能进行历史数据的查询。通过该系统，即使在远离观测现场的异地，也能方便地对各种环境要素如温湿度、光照、CO2等环境数据的采集读取，真正实现了远程监测和数据共享的功能。因系统功耗低，可采用太阳能电池、蓄电池、甚至是普通电池等供电，这对于长期无人值守、通信条件与电力供应条件较差、自然条件恶劣的场合更为适合。嵌入式系统基站显示各个采集节点的数,GPRS,GSM,2.4G无线网三个网络的状态.基站可以设定各个采集节点的传感器配置情况.以及采样的时间间隔等。InterNet Web发布

 

（2)本系统可适用的范围
   （1）设施内环境监控，如：温室、畜禽/水产养殖场、储存仓库、工厂车间等
   （2）各类野外实验台站，如：气象站、生态站、水文站、环保监测站等
   （3）各类农业园区、示范农场、生产基地、科研教学基地等
   （4）偏僻分散条件下农业、生态、灾害、生物信息的监测
   （5）为行政管理部门、咨询机构等提供的专用监测服务系统。

 

（3)模块特性:
 · 集成uFl 天线插槽
 · 兼容 2.4GHz IEEE802.15.4 和 ZigBee 协议(按-001 或 -Z01?标注区分)
 ·  2.7-3.6V 操作电压
 · 睡眠电流  (包括睡眠定时器处于活动状态) 2.8μA
 · 接收灵敏度 100dBm
 · TX 功率 +19dBm
 · TX电流?< 120mA
 · RX 电流?< 45mA
 · 宽阔环境下，最高可达4公里通信距离
 · 18x41毫米尺寸

 （4) MCU特性
  ·  16MHz?32-bit RISC CPU
  ·  96kB RAM, 192kB ROM
  ·  4个输入端口，12位 ADC, 两个 11位? DAC, 2个比较器, 温度传感器
  ·  2个应用级定时器/计数器,
  ·  3个系统定时器?
  ·  2个串口? (一个用于系统在线调试)
  ·  一个SPI 接口，支持5个片选的
  ·  2线串行接口
  ·  21个GPIO
间断型工作条件下,一对AA电池可以工作半年以上。

（5)主要达到的技术指标:
价格低廉、性能稳定、无人值守、长期工作无故障的的微型传感器；工作范围在零下40度至零上70度；

a)    能够保证户外无线传感器网络系统的坚固性；

b)    在相对恶劣运行的环境下正常运行至少半年以上；

c)    体积小，便于系统集成和携带；

d)    能耗低，适于由电池供电，具有良好的电子性能；

具备传感器工业化标准接口和协议功能；特做如下系统连接说明: (1)支持来自模拟传感器部分的模拟量输出,将模拟量输出至处理器和无线通讯模块的模/数转换输入口,由处理器模块将输入的模拟量转化为数字量.详细见表一之I .(2)支持来自数字传感器部分的数字量输出,该输出端接入处理器数字式输入端口, 通过标准协议和非标准协议方式, 实现最大限度的接口支持。
4）传感器与检测技术实验台产品简介 
传感器与检测技术实验台是在本公司多年生产传感技术教学实验装置的基础上，为适应不同类别、不同层次的专业需要，最新推出的模块化的新产品。

   传感器与检测技术实验台主要用于各大、中专院校开设的“传感器原理”“自动检测技术”“非电量电测技术”“工业自动化仪表与控制”“机械量电测”等课程的实验教学。传感器与检测技术实验台采用的传感器大部分是工业结构，便于学生加强对书本知识的理解，并在实验过程中，通过信号的拾取，转换，分析，培养学生作为一个科技工作者具有的基本操作技能与动手能力。

  

联系电话：13417736537  13143566366  13727873297  0756-7796528   联系人：吴先生
电子邮件：hpzdhjs @163.com 
7、教学机器人
1、引言

21世纪，机器人将在人的控制下，在改造自然、发展生产的事业和家庭生活中，发挥巨大的作用。“机器人的进步和应用是本世纪电子控制最有说服力的成就，是当代最高意义的电子自动化”。近年来，人们已经愈来愈亲身地感受到机器人深入产业、深入生活、深入社会的坚实步伐。近年来，机器人作为电子学、机械学、计算机技术、人工智能等学科的典型载体被广泛地用来作为高校实践课与第二课堂的选题之一，本文多功能机器人采用力矩直流电机驱动，大大降低机器人的造价成本，为工科电类专业单片机、机电一体化、智能电子技术实验、实训教学提供了很好的手段，具有造价低，调控容易、重复性好、配智能电路控制模块，功能无限扩展等特点。

关键词：机器人，智能控制，实践教学
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2、配件选择

框架立柱：框架尺寸为：底部框架长615mm，宽325mm英寸，立柱高765mm，为全铝结构。由12mm×14mm槽型铝型材组合而成。
电机：带齿轮减速输出12伏力矩直流电机，经过齿轮减速系统直流电机驱动机器关节从而降低成本。手部及关节机构要求较低的转速，电机转速控制在10rpm---20rpm.之间。

脚轮：直径12—16mm橡胶轮
杂项：螺钉，螺母，防护垫圈，锁紧垫圈，（5/8）英寸 弯角铁等等

电源：12伏

3、功能扩展

有了教学多功能机器人这个平台，再加上智能电路控制模块，使机器人功能扩展。

1) 遥控功能：配上遥控收发器，可按遥控方式前进、后退、左转、右转、原地旋转等运作.
2) 单片机乐曲功能：利用单片机，下载你喜爱的歌曲，机器人不同的动作，发出不同乐曲声，用声音告诉你它在做什么事，或表示喜怒哀乐感情。

3) 避悬崖、避障功能。机器人启动前进，当“前光电开关”探到障碍物时，单片机控制机器人后退1秒钟后左转，避开障碍物后前进。此若“左光电开关”、“右光电开关”均未探到障碍物，机器人前进。

3) 寻迹功能：能按照金属路标轨道自动寻迹， 描述机器人寻迹功能的逻辑框图如图

 6所示。该系统由三部分组成，机器人行动决策单片机控制部分、信号的检测与处理模块、动作的信号显示模块。信号的检测与处理模块主要通过相关传感器从金属路标轨标志拾取信号；结过单片机决策控制，控制驱动模块使机器人执行动作，显示/发声模块显示和发出信号。

4) 追光功能：在机器人前上方有二个光敏传感器（当眼睛使用），当用强光照到机器人的眼睛时，机器人能追光行走。

5) 找光源：向光源前进，碰到光源停下（可设计成机器人灭火，碰到光源时开动风扇电机）。

6) 跳舞功能：配声音接口模块，，可根据音乐节拍，机器人头颈、手臂、手腕舞动，音乐停，机器人动作也停止。

7) 机器人走迷宫：利用两侧的红外传感器模块（也可用两侧的红外探测器转过90度安装），探测墙壁沿墙壁行走，是避障功能的进一步应用，最后走出迷宫。
教学机器人长年供货，可供散件，批发优惠！

欢迎联系13417736537, 13143566366 , 13727873297  0756-7796528
   联系人：吴先生 电子邮件：hpzdhjs @163.com
传感器工业模型仿真图
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