交通灯

#include<reg51.h>

#include<stdio.h>

void delay(void);

void main(void)

{ 


int a[4]={0xde,0xdd,0xf3,0xeb};


int i,j,k,count;


while(1)


{



for(k=0;k<2;k++)



{




count=0x35;//亮35秒




for(i=35;i>=0;i--)




{





j=count;//保存count值





count&=0x0f;//屏蔽高4位





if(count>0x09)





{






j-=0x06;//大于9减6





}





P2=j;//否则直接输出到显示





P1=j;





P0=a[k+k];//南北绿灯，东西红灯





count=j;





if (i<=0x05)





{ 






P0=a[k+k+1];//5秒时南北黄灯，东西红灯





}





delay();





count--;




}



}


}

}

void delay(void)

{


unsigned r0;


TMOD=0X01;//工作方式1


for (r0=10;r0>0;r0--)


{



TL0=0X00;



TH0=0X4C;//置初值



IE=0X00;//禁止中断



TR0=1;  //启动定时器



while(!TF0)//溢出中断标志为0等待；为1执行FOR循环中的内容



{



}



TF0=0;


}

}

步进电机
      ORG 0000H

      JMP START

      ORG 0030H

START:MOV A,#00H ;赋初值

      MOV R0,A

LP1:  MOV A,R0     

      MOV DPTR,#TAB

      MOVC A,@A+DPTR

      MOV P0,A

      LCALL DELAY

      MOV A,R0

      INC A

      MOV R0,A

      CJNE A,#08H,LP1

      MOV R1,#00H

CCW: MOV A,R1

     MOV DPTR,#TAB1

      MOVC A,@A+DPTR

      MOV P0,A

      LCALL DELAY

      MOV A,R1

      INC A

     MOV R1,A

      CJNE A,#08H,CCW

      SJMP START

TAB:DB 01H,03H,02H,06H,04H,0CH,08H,09H

TAB1:DB 09H,08H,0CH,04H,06H,02H,03H,01H

DELAY:MOV R3,#0H

   D0:MOV R5,#05H

   D2:MOV R4,#0H

   D1:DJNZ R4,D1

      DJNZ R5,D2

      DJNZ R3,D0

      RET

      END
