MCS－51系列单片微机在拉伸实验机控制系统中的应用

	设 计 （ 论 文 ） 任 务

（包括原始数据、技术要求、工作要求）

一.原始数据:
   ⑴ 最大实验力: 300KN
   ⑵ 实验力测量衰减倍率: 5
   ⑶ 变形测量衰减倍率: 5
   ⑷ 压力传感器的灵敏度: >1mv/μm
   ⑸ 经前置放大器放大后的Vpp=5V
   ⑹ A/D转换时间≤40μS           输入电压: 0～5V
   ⑺ 实验力准确度: 从各级20%开始示值的±1%
   ⑻ 变形准确度:   从各级20%开始示值的±0.5%F.S
   ⑼ 实验曲线: 实验力-变形    实验力-时间曲线
   ⑽ 打印报告内容: δ/E/σ等等;
   ⑾ 保护:   超过每档实验力满量程的2-5%停机保护;
   ⑿ 拉伸钳口间最大距离(包括活塞行程): 550mm
二.技术要求:
 ⑴ 设计成的整个系统要求抗干扰能力强。5KW的电焊机与系统共电源,且离系统1米内反复点焊10次,系统应无误动作;
⑵ 电源电压波动±15%时,系统不受影响;  
⑶ 系统检测定位准确,拉伸实验过程平稳;
⑷ 系统操作过程方便;
⑸ 液压恒定系统可靠,液压油压力平稳;
三．工作要求:
1、开题报告                 1份

2、液压系统图               1张 

3、系统组成框图             1张     

4、系统电原理图             1张    

5、软件框图                 1张    

6、软件清单                 1份    

7、设计说明书 20000个字左右     1份    务必用电脑打字     

8、中英文摘要               1份

9、英文翻译   15000个字符   1份    可多篇组合但不得有注释


毕业设计（论文）的主要内容

	设计内容：
⑴ 总体方案设计: 分析国内外对拉伸实验机控制系统的研究动态,结合任务书的具体要求,拟提
      出总体设计方案;
   ⑵ 系统传感器(如应力传感器)的选型以及传感器信号的前置放大电路的设计、信号的传输等;
   ⑶ 系统液压回路的设计,使其满足平稳拉伸实验的目的;
   ⑷ 熟悉系统数据采集卡的基本结构、电路原理及编程方法，明确“采样定理”的内容和作用，掌握A/D、D/A转换的原理;
   ⑸ 应用51单片微机对数据采集卡进行编程, 完成对数据的采集、计算、分析、判断，在计算机上进行界面设计。当拉伸实验机实验的不同时期时，计算机应自动画出信号曲线，同时求出有关实验参数。
时间进度要求：
· 写开题报告，完成资料阶段，根据题目要求查找资料，提出总体设计方案；
· 画出完成总体方案的电气原理图；                        
· 画出完成总体方案的略图；                              
· 完成方案的软件设计，写出程序清单、程序框图；          
· 根据设计情况完成上机调试工作；                        
· 画出正式图纸并完成英文翻译；                          
· 打印正式论文；                                                                              


