珠海市华普自动化科技有限公司
视频 澳特AT-2五自由度取料机械手
视频http://you.video.sina.com.cn/hpzdhkj 
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五自由度取料教学机械手主要包括机械手本体、控制器和运料车三个部分。机械手本体包括转动基座底盘、臂机构、肘机构、夹钳机构等5个动作转轴，控制器包括PLC、电源模块、急停开关、信号变换电路及驱动电路等。整个装置由行程开关准确定位，手臂的终端还有可灵活张合的机械夹钳可完成对物体进行拾放，并形成连续运动，结合复杂程序，可以完成工业机械手自动取料工作过程。
产品特点：4自由度机械手臂是一个研究机械手臂控制方法的模型，它由5个精确的马达组成，共有4个自由度，分别对应于转动基座、臂、肘、前腕、后腕、钳等五个转轴，其中肘、前腕、后腕的转动可根据用户需要安装为上下摆动方式或左右摆动方式。手臂的终端配备可灵活张合的机械钳，配行程开关，可对机械手臂准确定位，对物体进行拾放，并可形成连续的运动、做出各种复杂动作。
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冲压取材机械手（参考价12000元）








[image: image2.png]


[image: image3.png]


